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@ RAV SCHNECKENGETRIEBEMOTOREN

Eigenschaften:

¢ Die Getriebe Baugrofie 030 bis 085 besitzen ein Aluminiumgehause
o Die grolkeren Getriebe besitzen ein Graugussgehause

Bezeichnung:

GETRIEBE MOTOR
RAV 050 FD 20 P71 B5 B3 71B4 B5 230/400 50Hz T
Type GroRe Ausfilhrung | Ubersetzung GroRe Bauform Einbaulage GroRe Bauform Spannung Frequenz Lage
Klemmenkasten
& ®

RAV 030 FB 56.. B5 B3 56.. B5 50Hz T
045 P: — B14 B6 — B14 60Hz T2
050 F- 132.. B7 132.. T3
063 BR B8 o T4
63A V5
085 V6
110
130

Ausfiihrungen:

Die Schneckengetriebe RAV werden in 4 Ausfihrungen angeboten.

')
%]

"y
‘
i
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FB P F. BR
Symbole:
n1 [min-1] Eintriebsdrehzahl sf Servicefaktor
n2 [min-1] Abtriebsdrehzahl Rd [%] Dynamischer Wirkungsgrad
i Ubersetzung Rs [%] Statischer Wirkungsgrad
P1 [kW] Motorleistung R2 [N] Radialkraft
Mn [Nm] Getriebenennmoment
M2 [Nm] Abtriebsmoment
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SCHNECKENGETRIEBEMOTOREN

RAVY €

Radsitze:
T 030 045 050 063 085 110 o5 .
63A > Totale Reversierung —
| keine Selbsthemmung
m |
127 - 25°
>25° 7 7 7 7 Statische Reversierbarkeit
Schneller Durchlauf
7 10 10 Dynamische Reversierbarkeit
10° - o50 106 | 10 7 10 14 16
15 14 10 15 20 20 §-12 Variable statische Selbsthemmung
29 23 Schneller Durchlauf im Falle von
Vibrationen
g° . 12° 14 19 Dynamische Reversierbarkeit
19 21 18 24
5°-8°
30 Statische Selbsthemmung
Durchlauf im Falle von Vibrationen
28 38 Etwas dynamische Selbsthemmung
-8 26 % | 3B | 45
30 28 36 36 46 53 3 -5
Statische Selbsthemmung
52 64 Etwas Durchlauf im Falle von Vibrationen
a7 43 45 &7 Leichte dynamische Selbsthemmung*
¥-5 39 | 46 | 60 67 | 74 | 84
60 | 68 | 8 | 9 | g9 || 3 |
Statische Selbsthemmung
1°-3° 61 70 80 94 Kein Durchlaufen
Leichte dynamische Selbsthemmung*
80 102 100

* Bitte beachten Sie: Eine totale Selbsthemmung kann nicht garantiert werden, da es im Falle von Vibrationen zum
Selbstdurchdrehen kommen kann. Zur absoluten Sicherheit ist ein Bremsmotor zu verwenden.

Schmierstoffe:

Die Getriebe sind fur die Einbaulagen B3, B6, B7 und B8 mit Schmierstoff befillt. Bei Einbaulage V5 und
V6 bitte um RUicksprache. Bei Baugrofie 110 muss die Schmierstoffmenge der Einbaulage gemaf
nachfolgender Tabelle angepasst werden.

Empfohlene Schmierstoffe

AGIP

KLUBER

SHELL MOBIL

030+110

Tellium VSF 320

Syntheso D220 EP

Tivela Gil WB

Glygoyl 30 SHC 630
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@ RAV SCHNECKENGETRIEBEMOTOREN

Einbaulagen:

Einbaulagen

Getriebe der Grofien 30 bis 85 sind lebensdauergeschmiert und wartungsfrei. Bei Getriebegrofie 110 ist ein
Olwechsel nach 400 Stunden und danach alle 4000 Stunden notwendig.

Olfiillmenge
B8 B6
RAV030 0,06
RAV045 0,09 =y
o 3
RAV050 0,18 D5
S E
RAV063 0,40 e =
(5]
RAV63A 0,40 S
RAV085 1,2
RAV110 2 : 1,5 — mittels Fiillstandschraube kontrollieren
Querkréfte:
® |~
e
<
- Ea
. 030 045 050 063/63A 085 110
“ Fa FR FA FR Fa FR Fa FR Fa FR Fa FR
min*
[min] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]
200 120 600 180 900 240 1200 360 1800 500 2500 600 2900
150 140 700 200 1000 280 1400 400 2000 580 2900 700 3300
100 160 800 220 1100 300 1500 460 2300 600 3000 750 3600
75 180 900 240 1200 340 1700 500 2500 700 3500 800 4000
50 200 1000 260 1400 380 1900 600 3000 800 4000 920 4600
25 250 1250 300 1800 480 2500 700 3800 1000 5000 1200 6000
15 280 1400 400 2000 560 2800 800 4000 1160 5800 1400 7000
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Technische Daten:

SCHNECKENGETRIEBEMOTOREN

n2
[min]
0.09kW

23
36
47
74
93
132
200

0.12kW

14
18
21
23

14
20

88888

36
47
4
93
132
200

0.18kKW

15
18

14
18
21
23

T 388

a7
74
93
132
200

M2
[Nm]

19

fury

W o~ @

41

31

40
31
28
23
19
15
25

18
15

61
52
47

42

28

17
13

23
16
13
10

1.0
13
13
20
20
2,0
2,0

1,0
15
21
2,1

08
0.8
15
2,1
2,1
2,1
0.8

1,0
1,0
15
15
15
15

21
2,1

07
1,0
1.4
14
1,0
1.4
14
14
2,1
2,1
0,9
1,0
1,0
1.0
1,0

10,6

10,6

10,6

FAV030

RAV0S0

RAVD45

RAVO30

FAV0e3

RAV0S0

RAVD45

RAVO30

- MTA 63<4

- MTA 63<4

- MTA 63<4

- MTA 63G4

- MTA 63G4

- MTA 63G4

- MTA 63G4

44

74

74

n2
[min]

0.25kW

0.37kW

15
18
21
31
39

21
23

39
78

140

140
200

M2
(Nm]

122
112
101
75
62
96
89
ra
63
45

28
20

59
46
35

20

sf

1.2
1,5
1,8

0,7
1,0
1,0
1,5
1,5
prir
2,2
3,0
30
3.0
1,0
1,0
1,0
1,5
1,5
1,5
1,5

08
1.0
1.2
18
20
07
0.7
10
10
156
1.5
2,0
20
20
07
07
10
1.0
1,0
10

94
80
67
45
36

68
60
43
36
26
18
14
10

37
28
21
14
10

RAV063

RAV050

RAV045

RAV063

RAV050

RAV45

- MTA71K4

- MTA71K4

- MTA71K4

- MTAT1G4

- MTAT1G4

- MTAT1GA




@ RAV SCHNECKENGETRIEBEMOTOREN

Technische Daten:

n2
[min]

0.55kW

140
200

78
100
140
200

M2
[Nm]

225
201
165

186
160
163
128

150
12
92

88

Rgx29q

307
274
225

253
219
222
175

205
152
125
113

sf

20
20
27

1,0
14
20
20

08
1,0
14
20
20
1,0
1,0
14
14
14

15
15
20
07
1,0
15
15
06
07
1,0
15
15
15
20
24
24
07
07
1,0
1.0
1,0

96

99

96

RAV110

RAV0sS

RAV0e3

RAVO50

RAV110

RAV085

RAVDG3

RAV050

- MTA 80K4

- MTA 80K4

- MTA 80K4

- MTA 80K4

- MTA 80G4

- MTA80G4

- MTA 80G4

- MTA 80G4

45

27

46

28

ne
[min]

1.1kW

14
17
22
26
3

a7
61

19
21

30

50

39
a7
58
74
93
140
200

39
47
58
74
93
140
200

M2
[Nm]

450
402
329
283
247
213
170
138

321
325
257
238
202
158

183
165
136
11
89
61

183
165
136
11
89
61

1.0
10
14
2,0
20
2.7
2,7
T

07
1,0
1,0
14
14
20
1,0
14
14
14
14
16
16
07
1,0
1,0
1,0
14
16
16

99
84
64
53
45
38
30
23

74
67
52
46
38
28

36
30
24
19
15
10

36
30
24
19
15
10

RAV110

RAV085

RAV0G3A

RAV0e3

- MTA 9054

- MTA 9054

- MTA 9054

- MTA 9054
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Technische Daten:

SCHNECKENGETRIEBEMOTOREN

RAV 7

n2
[min’']
1.5kW

14
17
22
26
31

2.2kW

26
3

47
61
70

50

70
100
140
200

M2
[Nm]

614
548
449
386

290
232
188
168

443
350
325
275
215
175
162
112
82

250
226
185
151
122

59

226
185
151
122

59

659
566
495
426
340
276
246
196

315
256

164
120
92

sf

07
07
1,0
1,5
1,5
20
20
20
27

07
07
1,0
1,0
15
1,5
1,5
20
27
2.7

07
1,0
1,0
1,0
1,0
1,2
2

07
07
07
1,0
1,2
1.2

07
1,0
1,0
14
1.4
1.4
1.8
25
1,0
1,0
1,0
1.4
18
18

53
45

30
23
20
16

28
22
20
14
10

RAV110

RAVoss

RAVOB3A

FAV063

RAV110

FAVoss

K

- MTA 90L4

- MTA 90L4

- MTA 90L4

- MTA 90L4

- MTA100L4

- MTA100L4

)

32

21

21

56

n2
[min’]

3kwW

26
31

47
61
70
88
140
200

50
70

140
200

4kW

a7
61
70
88
140
200

140
200

M2
[Nm]

77
675
581
463
376
336
267
176
126

430
349
323
223

126

774
618
501
447
356
235

298
218

07
07
1.0
1.0
1.0
13
18
25
25

07
07
07
1,0
13
1.3

08
08
0.8
1.0
14
19
19
08
1.0
1.0

53
45
38
30
23
20
16
10

28
2
20
14
10

38
30
23
20
16
10

14
10

RAV110

RAVO85

RAV110

RAVO85

- MTA100Lx4

- MTA100L4

- MTA112M4

- MTA1120M4

59

41



@ RAV SCHNECKENGETRIEBEMOTOREN

Technische Daten:

n2 Pn Mn Rd IEC - B5 IEC - B14
i [min'1] KW Nm Y% 56 63 I 80 90 100 56 63 71 80 90 100
ni=1400min’ =1 112 112
RAV030
80 17,5 0,08 15 48 B B-C
61 23 0,09 19 50 B B-C
39 36 0,13 19 57 B B-C
30 47 0,16 20 62 B B-C
19 74 02 18 70 B B-C
15 93 0,24 18 73 B BC
10,6 132 0,28 16 78 B B-C
7 200 042 16 80 B BC
RAV045
102 137 0,08 28 49 B B-C
70 20 0,11 29 54 B BC
60 23 0,17 39 56 B B-C
46 30 0,21 39 59 B BC
37 38 0,25 39 63 B B-C
28 50 0,31 39 65 B BC
21 67 0,41 39 67 B B-C
14 100 0,39 29 77 B B-C
10 140 0,54 29 79 B B-C
7 200 0,76 29 80 B BC
RAV050
100 14 0,14 49 50 B B-C
80 17,5 018 54 54 B BC
68 21 021 55 57 B B-C
60 23 0,25 59 58 B BC
43 33 0,34 65 66 B BC
36 39 041 69 69 B BC
2 54 0,52 63 69 BS B BSC | BC
18 78 0,64 59 75 BS B BSC | BC
14 100 0,86 65 79 BS B BSC | BC
10 140 11 59 80 BS B BSC | BC
7 200 14 54 82 BS B BSC | BC
RAV063
94 14,9 0,31 103 52 BS B B-C (5
80 17,5 036 113 57 BS B B-C 5
67 21 043 118 60 BS B B-C (s
45 31 063 129 66 BS B B-C (5
36 39 0,84 140 68 BS B BS-C | BC
30 47 092 139 74 BS B BSC | BC
24 58 1,1 135 75 BS B BS-C | BC
19 74 13 131 78 BS B BSC | BC
15 93 16 131 79 BS B BS-C | BC
10 140 23 128 81 BS B BSC | BC
7 200 3 119 83 BS B BS-C | BC
Symbole:
i Ubersetzung
n2 [min-1] Abtriebsdrehzahl
Pn [kW] Nennleistung
Mn [Nm] Getriebenennmoment
Rd %] Dynamischer Wirkungsgrad
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Technische Daten:

n2 Pn Mn Rd IEC - B5 IEC- B14
i [mi n'1] kw Nm 56 63 71 80 90 100 56 63 71 80 90 100
n1=1400min’ si=1 112 112
RAV63A
94 14,9 0,37 124 52 BS B BC (@
80 17,5 047 146 57 BS B BC d
67 21 0,55 151 60 BS B BC 5
45 31 0,82 167 66 BS B B-C E
36 39 1,1 181 68 BS B BS-C | BC
30 47 12 180 74 BS B BS-C | BC
24 58 14 176 75 BS B BS-C | BC
19 74 17 469 78 BS B BS-C | BC
15 93 2,1 169 79 BS B BS-C | BC
10 140 3 165 81 BS B BS-C | BC
7 200 39 155 93 BS B BS-C | BC
RAV085
96 146 066 | 230 53 BS B B
74 189 087 | 255 58 BS B B
67 21 093 | 275 65 BS B B
52 27 1.2 275 66 BS B B
46 30 14 310 68 BS B B
38 a7 17 320 71 BS B B
28 50 23 330 75 BS B BS B
22 64 24 280 78 BS B BS B
20 70 26 280 79 BS B BS B
14 100 39 290 78 BS B BS B
10 140 49 270 80 BS B BS B
7 200 58 245 88 BS B BS B
RAV110
99 14,1 1,1 460 60 BS B B
84 16,7 13 470 65 BS B B
64 22 17 510 69 BS B B
53 26 23 590 70 BS B BS B
45 31 25 570 73 BS B BS B
38 37 32 610 75 BS B BS B
30 47 4 620 76 BS B BS B
23 61 39 490 80 BS B BS B
20 70 46 520 82 BS B BS B
16 88 5,7 510 82 BS B BS B
10 140 85 500 86 BS B BS B
7 200 10,9 460 88 BS B BS B
Legende:
1 Motorflansch verfligbar
B Montage mit Reduzierhllse
BS Montage mit doppelter Reduzierhllse
-C Motorflansch um 45° verdreht
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@ RAV SCHNECKENGETRIEBEMOTOREN

Abmessungen:
RAV 030
RAV 030 FB
LM . 625 6
55 *Flanschbohrungen
/-—-h..\ I ‘
5 c\
__ T oM S 20 51 re dﬁ- ~
- 147 50 \ @ . 5 %e_ + —
]] ]HW - R 39 163 ~ é. 4
__@_I ME™
2.0 65

RAV 030 PA RAV 030 PB

L Uk
T 65-66
a7
RAV 030 PV RAV 030 F.
62,5 46
é 55 E
62,5 -:
g 20 51
HIE 1 o 1ef A
7
3 1
[ | o1
T 65-66 T
87 u
Flansch U T v 51 o]
FC 80 68 50 50,5 7 6
FL 110 87 60 55,5 8,5 6
F 80 56 40 49 6,5 35 55
Volilwellen Drehmomentstiitze
I e o s s
£ I
= c=lle=>}u 51:
25 Eﬁ L 8
61 3556 H
95
14, —e—=D- eojffc——}14 s
25 25 16.3
355 55 355 Ris
126
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Abmessungen:

RAV 045
RAV 045 FB

*Flanschbohrungen

_ 4
18y 50 Aé_ _'_ _CB_
mf— +
35
2
RAV 045 PA
65 74 55
g
""_ 18
[
T 80-81 ¥
100
RAV 045 PV RAV 045 F.

Flansch U T1 v S 01 R
FC 110 87 60 60,5 8,5 9
FL 110 87 60 90,5 8,5 9 9
Fi 140 115 95 73,5 9 4 11
F3 120 100 80 51,5 9 3 8
Vollwellen Drehmomentstiitze
14
N trir ot s ot
—  -——=fe=—>}1s| =
32 20,8 8
70 -
113
it s e
18 = e=—— e {{e—=—} 18 6’:
32 32 20,8
4 65 s A2
151
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@ RAV SCHNECKENGETRIEBEMOTOREN

Abmessungen:

RAV 5045
RAV S045 FB

LM 74 55

65
, |
C\ . - *Flanschbohrungen
T = 72 s

| 19 50_ \ @ ® 3 @a féﬁ— -}— —\C‘}-
1 \ /PR A 3
:JESJ 55M6'

RAV S045 PA RAV S045 PB

*-_ 19
.. |
T e 1
100
RAV S045 PV RAV S045 F.

T2

Flansch U T v Si 01 R z
FC 110 87 60 60,5 8,5 ] ]
FL 110 87 60 90,5 8,5 9 9
Fi 140 115 95 735 9 4 11
Vollwellen Drehmomentstiitze
- 14
= ==} &
40 218 8
70 58,5 —H+
128 5
i s ar
19 — e le—=} 19 5’:
20 a0 2148
58,5 65 58 5 .---.‘-1_
182
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Abmessungen:
RAV 050
RAV 050 FB
LM . 815 65
81
c , |
\ *Flanschbohrungen
DM| T 3}
: ) 50 81 ~ ‘ N
25y 68 \ @ 3 8 {é_ + &
M Y - 1
38 ME™
3 94
RAV 050 PA RAV 050 PB

1385
RAV 050 PV RAV 050 F.
F 81
Flansch U T v S1 o1 R Z
FC 123 90 70 85 10,5 9 12
FL 123 90 70 1145 10,5 9 12
Fi 160 130 110 83,5 10 4 1
F? 123 90 70 76,5 10,5 9 12
F3 140 115 o5 66,5 10 4 10
Vollwellen Drehmomentstiitze
(T s i "
= ===} = |
2 52 283 8
88 60 mil.
146
WW
25 = e le—=} 25 a‘:
52 52 283
60 81 60 Al
200
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Abmessungen:

RAV S050
RAV 050 FB

a1

243 68

3

RAV S050 PA

Vollwellen

LM

DM

RAV S050 F.

3T 24

50

68,5

24 —r

| 24

50

68,5

68.5

*Flanschbohrungen

G

\é,/

81,5

65

1395

I a1

Flansch U T v 81 o1 R z
FC 123 90 T0 85 10,5 9 12
FL 123 90 70 114,5 10,5 9 12
F1 160 130 110 835 10 4 1
F2 123 90 70 76,5 10,5 9 12
F3 140 115 95 66,5 10 4 10

Drehmomentstiitze

14
[

273

273
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RAVY €

Abmessungen:
RAV 063
RAV 063 FB
LM
120
p ~
\ *Flanschbohrungen
DM| T @\
s o | @
25) 75 \ {é__T_ &
[F— a4 2
45
5
RAV 063 PA
120 995 79

110111

RAV 063 PV

Vollwellen
N il s arar
———
2 60
127 53
190
Pl o, o
25| o ===} =5
60 60
63 120 63
246.4

RAV 15

110-111

144

RAV 063 F.

170

100

Flansch y Tt v St o R z
FC 175 150 115 86 10,5 7 13
FL 175 150 115 116 10,5 7 13
F1 200 165 130 102 13 7 13
F3 160 130 110 82 10 5 11

Drehmomentstiitze

20

fo




@ RAV SCHNECKENGETRIEBEMOTOREN

Abmessungen:
RAV 63A
RAV 63A FB
LM
120

*Flanschbohrungen

_ o
28] 75 \ + s ﬂé_ +
]] ]Hﬁ" L 70 313 Q. é’ %]
£
5
RAV 63A PA RAV 63A PB

120

63 170
15

RAV 63A PV RAV 63A F.

F 100

Flansch U T1 v S1 o R z
FC 200 165 130 85 13 7 13
FL 200 165 130 111 13 7 13
F2 175 150 115 115,5 1 7 13
F3 160 130 110 84,5 1 5 13,5
Vollwellen Drehmomentstiitze
N oo s 7 20
D o=t = |
- 60 31,3 20
126 mil.
191
'77‘7@‘1‘7‘74
28 — e le—=] 2= a’:
&0 &0 313
63 120 63 A8
247
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RAV

Abmessungen:
RAV 085
RAV 085 FB
LM 124 98
135
TN *Flanschbohrungen
3 c\
I DM| T _l_\
= N a5 138 I(O/ | o)
i l”ﬁ- 35y 110 3 @ - @:}10 —l\_‘I’Eﬁl—
L > 945
: j 38,3 QL !_~
| 54 | M10”
EA 1 . 130
RAV 085 PA RAV 085 PB
135
H - 356
236,5
35 54
NG
=] 145
145 182
182
RAV 085 PV RAV 085 F.
. 124 98
138
i 3
o1
T1
U
Flansch T v st oo R Z
FC 205 176 152 108 13 10 16
FL 205 176 152 1485 13 10 16
Fi 200 165 130 1175 115 5 13
F2 205 180 152 1475 125 9 15
F3 200 165 130 106,5 13 5 13
Vollwellen Drehmomentstiitze
25
Yo s e —tm
= = -?" |
35 10. SN,
: % by 11 2d
140 735 H

RAV 17

35 —

35

60
73.5

60
735
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Abmessungen:
RAV 110
RAV 110 FB
LM 144 18
155
TN I ‘ *Flanschbohrungen
o) q
\ _
I DM| T d-
| | N B ) | ®
Kis 423 130 3 @ - 12 é— T —B
H I] "g L N 116 4553 (o} é__ @
| 74| Mi2
EA| . 165
RAV 110 PA RAV 110 PB
155
H - 42
TI 266
170
22{ (
R
180
224
RAV 110 PV RAV 110 F.
L 144 118 !
163
110
T }
o1
T1
u
Flansch U T v S1 01 R z
FC 270 230 170 1315 13 1 16,5
A 270 230 170 179,5 13 1 16,5

Vollwellen Drehmomentstiitze
-~ 25
= =]« 12’:
z 75 Eﬂ Hl 20
1635 96,5 14
260 1r
12| == —ale—>} 42 12‘:@»
75 75 453
96.5 155 %5 A8
348

RAV 18
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Freie Eintriebswelle:

Dy E Q W X
RAV 030 9 20 58 3 2

RAV 045 11 30 68 4 .

RAV 050 16 30 745 5 M6
RAV 063 18 45 93 6 M6
RAV 63A 18 45 93 6 M6
RAV 085 25 20 112 8 M8
RAV 110 25 56 138 8 M8
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